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Program master: Modelarea si simularea sistemelor mecanice mobile

Structura mecanismelor si a mecanismelor biomorfe (elemente
cinematice, cuple cinematrice, grad de mobilitate, grupe modulare
active si pasive);

Modele structurale si cinematice pentru analiza cinematica a
mecanismelor robot si biomorfe (metode de analiza cinematica a
mecanismelor, modele cinematice pentru grupele modulare active si
pasive);

Notiuni privind modelarea cineto-dinamica si proiectarea in medii de
programare avansate.
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