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Subiecte:

1. Structura mecanismelor si a mecanismelor biomorfe (elemente cinematice, cuple
cinematrice, grad de mobilitate, grupe modulare active si pasive):

2. Modele structurale si cinematice pentru analiza cinematica a mecanismelor robot si
biomorfe (metode de analiza cinematica a mecanismelor, modele cinematice pentru
grupele modulare active si pasive)

3. Notiuni privind modelatea cineto-dinamica si proiectarea in medii de programare
avansate.
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Nota:
Se va trata un subiect din tematica primei optiuni (program de masterat) exprimata la
Tnscriere.
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